Sistemas de transmision digitales y sincronos
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Objetivos/requisitos: R (bps) y Pe
Recursos: Potencia, ancho de banda, eficiencia espectral
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Sesion 1: Modelos, R, Pe, SNR y B.

Modelo digital sincrono de un sistema de transmision digital (R, Pe)

Modelo de sefal sincrono de un sistema de transmision digital (R, Pe, SNR y B)
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Concatenacion de canales digitales sincronos




Modelo de senal: ancho de banda
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Banda estrecha

Eficiencia espectral, n

n=log,M
R=Bn



Modelo de senal: SNR
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Canal: atenuacién y ruido rit|=Cslt|+nlt

Atenuacion Pot (r_sefial)= Pot (s) *C* _
Ruido Pot (nN)= NO * B

Attenuation= 20*log10 (1/C)
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